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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa linii kablowych niskiego napigcia obwodow latarni o$wietleniowych

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu budowe linii
kablowych niskiego napigcia do 1 kV i wykonanie o$wietlenia ciagdéw pieszo-jezdnych, placu zabaw, mini silowni,
terenu boiska wielofunkcyjnego i boiska do kopania pitki nozne;.

Zakres robot obejmuje:

1. Zabudowe zlacza kablowego do powigzania projektowanej sieci oswietleniowej z istniejacg miejska siecig
o$wietlenia ulicznego

2. Dobor irozmieszczenie ciggu latarni typu ulicznego potaczonych na dwoch obwodach kablami

utoZzonymi w ziemi.

3. Zabezpieczenie projektowanych kabli rurami ostonowymi PE pod drogami, wjazdami i na podziemnych
skrzyzowaniach z mediami.

4. Proby pomontazowe

5. Inwentaryzacj¢ geodezyjna utozonych linii kablowych

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach,
ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszych SST.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa
uzgodniong ze stuzbami energetycznymi.

Wszystkie uzyte w projekcie wykonawczym , specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe, nazwy
modeli, numery katalogowe stuza jedynie do okreslenia cech technicznych i jako$ciowych materiatow i wyrobow a
nie s wskazaniem na producenta.

Mozna stosowa¢ inne wyroby o takich samych parametrach technicznych i jakosciowych.

Rodzaje (typy) kabli, urzadzen, osprzetu i materiatow pomocniczych zastosowane do budowy linii, wykonania
oswietlenia powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.

Zastosowanie w trakcie realizacji innych materialdéw podstawowych niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest
pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z
Inzynierem.

2. MATERIALY
2.1. Materialy podstawowe
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2.1.1. Do zasypywania rowow kablowych moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego
wykopu, niezamarznigty i bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki
budowlane itp.

2.1.2. Dla wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania warstwy piasku na
utozonym w rowie kablu moze by¢ uzyty piasek zwykty do betonu.

2.1.3. Folia z tworzywa sztucznego do oznakowania trasy kabli barwy niebieskiej, grubo$ci
min. 0,3 mm i szerokosci dopasowanej do ilosci kabli w wykopie, jednak nie mniejszej
niz 200 mm dla linii do 1 kV

2.1.4. Trwale oznaczniki trasy kabla np. stupki betonowe, opaski kablowe

2.1.5. Rury ostonowe AROT wg PN-74/C-89200 na przepusty kablowe .

2.1.6. Kable energetyczne na napigcie znamionowe 0.6/1 kV o izolacji i powloce
polwinitowej, 4-zytowe, z zylami aluminiowymi o przekroju zyt wg
dyspozycji podanych w projekcie

2.1.7. Stupy aluminiowe wg. zestawienia materialow o dlugosci wg. projektu

2.1.8. Wysiegniki wg dyspozycji podanych w projekcie

2.1.9. Oprawy do lamp LED o mocy , konstrukcji i parametrach dostosowanych
do o$wietlania alejek wg dyspozycji podanych w projekcie

2.1.10. Tabliczki bezpiecznikowe do wnek stupow oswietleniowych.

2.1.11. Przewod z zyta miedziana jednodrutowa o przekroju: 1,5 mm2, na napiccie

znamionowe 750 V o izolacji polwinitowej wzmocnionej (UM wymusif zmiang na YDY3x2,5 a wiec
przewdd z 3-ma zylami — taki przewod zalecatbym prowadzi¢ wewngtrz latarni w rurce ochronnej peszia ,
bo nie ma on izolacji wzmocnionej)

2.1.12 Ztacze kablowe n.n. wolnostojace z wyposazeniem

wg dyspozycji podanych w projekcie
2.1.13. Ptaskownik stalowy ocynkowany 25x4 mm na uziomy

2.2. Odbiér materialéw na budowie

Materiaty takie jak kable, rury, oprawy oswietleniowe, stupy metalowe, ztacza kablowe ,

przewody, nalezy dostarcza¢ na budoweg wraz ze §wiadectwami jakos$ci, kartami

gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatu.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania
robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozor techniczny robot.

2.3. Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materialdéw powinno odbywac si¢ w warunkach zapobiegania zniszczeniu,

uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow

atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci
materialdéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. SPRZET

Zatozono wykonanie rob6t w sposob reczny z uwagi na wystepujace uzbrojenie podziemne.
Ewentualny spos6b mechaniczny wykonania robot na wybranych odcinkach powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu:

- samochod dostawczy do 0.9 t

- samochod skrzyniowy do 5 t

- samochod samowyladowczy do 5 t

- zuraw samochodowy do 4 t

- ciggnik kotowy 55 - 63 kW

- przyczepa do przewozenia kabli do 4 t.

- przyczepa skrzyniowa do 3,5 t

- koparka 0.15m3 na podwoziu ciggnika kotowego

- kociot transportowo-produkcyjny do asfaltu lanego 1800 dm’

- pita do cigcia nawierzchni z tarcza
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- sprezarka powietrza przewozna — spalinowa 4-5 m*/min.

4. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone i wywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone w
sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z
budowa linii kablowych oraz roboty zwigzane z budowg o$wietlenia terenu.

5.2. Trasowanie

Przed wykopaniem rowow kablowych powinno by¢ dokonane odpowiednimi metodami geodezyjnymi i przez
odpowiednig fachowa jednostke trasowanie linii kablowych. Trasowanie linii kablowych powinno by¢ poprzedzone
wytyczeniem w terenie lokalizacji stupodw oswietleniowych i szafek energetycznych.

5.3. Wykonanie rowow kablowych

Rowy kablowe nalezy kopa¢ na glebokosci minimum 0,8 m. Szeroko$¢ rowu zalezna jest od ilosci utozonych kabli,
lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 0.4 m. Wykopy zaleca si¢ wykonywac r¢cznie z uwagi na wystgpujace
uzbrojenie podziemne.

5.4. Ukladanie kabli w rowie kablowym

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu kablowego na podsypce z piasku grubosci 0,1 m. Ulozone w rowie kable
zasypac warstwa piasku 0,1 m, nast¢pnie zasypac gruntem rodzimym i przykry¢ pasami folii z tworzywa sztucznego
koloru niebieskiego i zasypa¢ gruntem. Folia powinna si¢ znajdowac¢ nad utozonym kablem na wysokosci nie
mniejszej niz 25 cm i nie wigkszej niz 35 cm. Kable powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliscie z zapasem
wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu.

5.5. Przepusty kablowe

W miejscach skrzyzowan linii kablowych z jezdnia nalezy utozy¢ rury ochronne.

W miejscach skrzyzowan linii kablowych z istniejacym uzbrojeniem terenu, konieczne jest zabezpieczenie w/w
kabli rurami ochronnymi jw.

Otwory rur ochronnych powinny by¢ uszczelnione, a miejsca instalowania przepustow po zasypaniu oznaczone
stupkami oznacznikowymi.

5.6. Montaz osprzetu

Do Iaczenia i zakonczenia kabli nalezy stosowa¢ osprzet kablowy spelniajacy wymagania PN-90/E-06401/01 do 03.
Potlaczenia i zakonczenia kabli nalezy wykonywa¢ w warunkach ograniczajacych mozliwos$ci niekorzystnego
oddziatywania czynnikéw zewngtrznych na izolacje kabli oraz montowanych potaczen i zakonczen. Montaz
potaczen i zakonczen kabli nalezy wykonywac nieprzerwanie az do chwili natozenia elementéw chronigcych
izolacje muf i glowic przed wplywami zewnetrznymi.

Przy montazu ewentualnych muf zwroci¢ uwagg, aby byly one umieszczone w takich miejscach, w ktorych nie
bedzie utrudnione wykonywanie prac montazowych.

W miejscach wykonywania muf konieczne jest wykonywanie zapasu kabla po obu stronach mufy, o tacznej
dtugosci 1 m.

5.7. Oznaczenia tras linii kablowych

Oznaczenie trasy wykona¢ przy pomocy stupkéw oznacznikowych, wkopanych w ziemi¢ w taki sposdb, aby nie
utrudnity komunikacji.

Stupki ustawione powinny by¢ na zatamaniach trasy linii kablowych, przy przepustach kablowych, w miejscach
wykonania muf kablowych, oraz na proste;j trasie linii kablowych w odstgpach nie wickszych niz 100 m.

5.8. Montaz stupow oSwietleniowych

W celu ustawienia stupow oswietleniowych wykona¢ wykop w lokalizacji wg projektu.-Stupy latarni beda
przykrecane do ich fundamentow.

Przy ustawianiu stupow zwroci¢ uwage by wneka elektryczna usytuowana byla od strony alejek.
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Zamontowa¢ we wnece elektrycznej tabliczke z zaciskami i zabezpieczeniami dla opraw oswietleniowych i
wprowadzi¢ do wneki kable zasilajace.

5.9. Montaz wysiegnikéw i przewodow zasilajacych oprawy

Wysiggniki nalezy montowacé na stupach w sposob trwaty, uniemozliwiajacy obrot wysiegnika wokot osi stupa.
Weciagna¢ przewody zasilajace oprawy o$wietleniowe w wysigegnik i shup. Nie wolno do tego celu stosowaé
przewodow do zaciskow tabliczki we wnece stupa

5.10. Montaz opraw oSwietleniowych

Oprawy na wysig¢gnikach stupa metalowego mocowac w sposob trwaty, uniemozliwiajacy obrot oprawy na
wysiggniku, lecz umozliwiajacy wymiang oprawy. Instalowane oprawy powinny by¢ czyste, sprawdzone pod
wzgledem prawidlowosci potaczen i dziatania. Przewody zasilajace przytaczyé do odpowiednich zaciskow. Zrodta
swiatta do opraw nalezy zalozy¢ po catkowitym zainstalowaniu opraw o§wietleniowych na stupach.

5.11. Proby montazowe

Proby montazowe nalezy przeprowadzi¢ po zgloszeniem do odbioru.
W zakres prob wchodzg nastgpujgce czynnosci:

- sprawdzenie trasy linii kablowej,

- sprawdzenie cigglosci zyt oraz zgodnosci faz

- pomiar rezystancji izolacji

- proba napigciowa izolacji

- pomiar rezystancji uziomoéw

- pomiar skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Sprawdzenie i odbiér robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami

2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa - utozenie kabli w rowach
kablowych

- wykonanie przepustow

- wykonanie ewent. muf kablowych

- wlasciwy montaz opraw o$wietleniowych i osprzetu na stupach

- zatgczenie punktow $wietlnych zgodnie z zatozonym programem

- wykonanie i pofaczenie uziemienia

- wykonanie pomiaroéw rezystancji izolacji i prob napigciowych izolacji z przekazaniem
wynikéw do protokotu odbioru linii przez uzytkownika.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m, 1szt. 1 kpl. Do obliczenia naleznosci przyjmuje si¢ faktyczng dtugos¢ linii
kablowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiory sktadaja si¢ z:

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.2. Odbiory czesciowe

8.3. Odbiory ostateczne

8.4. Odbiory pogwarancyjne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa wg obmiaru robdt jak w pkt 7.

Cena obejmuje montaz urzadzen, a takze oczyszczenie terenu z odpadkoéw powstatych z robot montazowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] N-SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa

[2] N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

[3] PN-76/E-02032. Oswietlenie drog publicznych.

[4] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999 r. w
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sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie — Dz. U. Nr 43
[5] Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki 1997 r.
[6] PN-90/IE-06401/01. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do
kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV.
[7]1 PN-90/E-06401/02. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do
kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Potgczenia i zakonczenia
zyt.
[8] PN-90/E-06401/03. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace 0.6/1 kV.



